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Sterownik pomp z silnikiem krokowym
(sterowanie MODBUS) ATJBT-AT

Cena brutto 262,00 zt

Cena netto 213,01 zt

Opis produktu

Uniwersalny sterownik pomp dozujgcych perystaltycznych wyposazonych w silnik krokowy w rozmiarze 42, pradzie pracy w

zakresie 1,6-2A i maksymalnym pradzie rozruchowym 2,5A.
Sterownik umozliwia kontrole pompy przy pomocy sygnatu MODBUS, doskonale sprawdzi sie we wspétpracy ze sterownikami

PLC Zakres predkosci obrotowej to 0-600RPM
Wymiary sterownika sg dopasowane do wymiaréw typowych silnikéw krokowych w standardzie 42, dzieki czemu w tatwy

sposdb mozna dokreci¢ sterownik do silnika.

Sterownik idealnie sprawdzi sie w potaczeniu z pompami z naszej oferty wyposazonymi w silniki krokowe nastepujacych serii:
TH10, 104KA, 150, 100 DOUBLE, JZ15, JZ25 itp.

Gwarancja 12 miesiecy.
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/— MODBUS contrm;\
1. communication parameter format: MODBUS _rtu standard communication

protocol, baud rate 115200, 8 data bits, 1 stop bit, no parity.

2. Implementation of the command code: the command code used for commu-
nicationis 01,02,03, 04, 05, 06, the starting addressis0.

3.01 read relay, 0 address start/stop, 1 address is forward/reverse .

4.02 read discrete input, 0 address no liquid.

5.03 read holding register, 0 address rotation speed.

6.04 read input register, no definition.

7.05 write relay, 0 address start/stop, 1 address is forward/reverse.

8.06 write holding register, 0 address rotation speed.

9. The address of the communication machine is setby the rotary dial switch,
and 0~F corresponds to the address of 1~16.

10. This machine can communicate in multiple machines, and can connectup

Qmachlnesln series. /
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